Il

UNIVERSITAS
Miguel Herndndez

2% JORNADA DE DOCTORADO 2023

Programa de Doctorado en Tecnologias Industriales y de Telecomunicacion

Viernes 6 de octubre de 2023
meet.google.com/kgb-hahd-ezn

09:00 - 09:10 - PRESENTACION DE LA JORNADA — PROF. OSCAR REINOSO GARCIiA

PRESENTACION DE ESTUDIANTES DE DOCTORADO (Mafiana)

09:10-09:20 Estimacion de la transitabilidad del espacio mediante nubes SANTO LOPEZ,
' ' de puntos ANTONIO
09:20-09:30 Analisis experimental del SCOP de una bomba de calor parala | AMOROS
) ) generaci6n de ACS GONZALVEZ, MARIA
DETER,MINACION DEL GRADO DE ADHERENCIA ENTRE HERRERA
09:30-09:40 NEUMATICO Y PAVIMENTO EN CONDICIONES’DE HUMEDAD FERNANDEZ, LUIS
' ' MEDIANTE EL EMPLEO DE SENALES VZ[BROACUSTICAS JORGE i
PRODUCIDAS EN LA INTERFAZ NEUMATICO/PAVIMENTO
Desarrollo y validacion de modelo de ingenieria del sistema de CASADO PEREZ
09:40-09:50 | potencia de un microsatélite de exploracion del espacio PABLO ’
profundo a temperaturas extremadamente bajas
L, o, . . MORENO-VASSART
09:50-10:00 Modeh_zacmn Y monlltc_xrlzacmn de sistemas fotovoltaicos en MARTINEZ, XAVIER
comunidades energéticas ALEXY
Uniones adhesivas de alta elasticidad para vehiculos de
10:00-10:10 | transporte. Caracterizacion, modelizacion y validacion imﬁgxgggﬂ\?fén
experimental.
Desarrollo y evaluacion de técnicas de percepcion para la
10:10-10:20 | interpretacion de la escena durante la manipulacion de gl(\)l;‘ll‘;s;l\': AL:EZLAL’E
objetos
10:20-10:30 Minimizacion de tiempo de manipulacion de elementos: MATEU GOMEZ,
' ' Aplicacion a operaciones de pick-and-place en robética DANIEL
CONFERENCIA INVITADA (Maiana)
10:30-11:30 Prof. Victor Manuel Soto Francés, Universidad Politécnica de Valencia
' ) Titulo de la ponencia: “éQuién investiga?”
PRESENTACION DE ESTUDIANTES DE DOCTORADO (Manhana)
11:40-11:50 Técnicas de codificacion perceptual para compresores de RUIZ ATENCIA,
) ) video de (iltima generacion JAVIER
Disefio, implementacion y entrenamiento de interfaces
11:50-12:00 | cerebro-maquina basadas en eventos de la marcha para S;Jgé'ﬁ.?.? MORA,
control de exoesqueletos
12:00-12:10 | Self-Management MEC Framework EEIIZ;I.I_AIREANTO,
12:10-12:20 Dispositivos roboticos modulares de tipo exoesqueleto para la | SALGADO GOMES
' ) rehabilitacidn y asistencia de la extremidad inferior SAGAZ, FABIO
. e . MOLLA
12:20-12:30 Disefio y ana_lls_ls de un robot caminante-trepador modular SANTAMARIA,
para combatir incendios forestales PAULA
Sintesis y caracterizacion de células fotovoltaicas organicas y RUIZ GOMEZ
12:30-12:40 | perovskitas asistidas con materiales de “up-conversion” para ABRAHAM !
aplicaciones VLC
Creacion de mapas locales semanticos en entornos dinamicos MARTINEZ
12:40-12:50 | mediante técnicas de aprendizaje profundo haciendo uso de BALLESTER. ALVARO

nubes de puntos LiDAR e imagenes

PRESENTACION DE ESTUDIANTES DE DOCTORADO (Tarde)

16:00-16:10

Interfaz cerebro-maquina multiparadigma para control de la

marcha con un exoesqueleto de miembro inferior

FERRERO MONTES,
LAURA
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16:10-16:20 Resonant power conversion techniques for solar arrays to high | ORTS TORRES,
voltage bus in space applications. CARLOS
16:20-16:30 Generacion de vistas panoramicas y localizacion de un robot FLORES TENZA,
movil mediante un sistema con un campo de vision de 360° MARIA
Diseiio y desarrollo de un sistema de neurorrehablitacion .
16:30-16:40 | basado en un exoesqueleto de bajo coste y una interfaz Zg;'gTI;ﬁ:TIGUELA’
cerebro-maquina
Desarrollo de técnicas y metodologias en la miniaturizacion de | HERNANDEZ
16:40-16:50 | sistemas de gestion de energia, en aplicaciones espaciales de | CLEMENTE, PABLO
alto voltaje ESTEBAN
16:50-17:00 Evaluacion y Optimizacion de las Comunicaciones 5G NR V2X MOLINA GALAN,
para el Vehiculo Conectado y Autdnomo ALEJANDRO
Caracterizacion del comportamiento en el conformado de CEREZO CALLE
17:00-17:10 | elementos estructurales de aceros de alta resistencia en GONZALO !
vehiculos




