
 1ª JORNADA DE DOCTORADO 2024 
Programa de Doctorado en Tecnologías Industriales y de Telecomunicación 

 

09:00–09:10 PRESENTACIÓN DE LA JORNADA Oscar  
Reinoso García 

PRESENTACIONES DE ESTUDIANTES DE DOCTORADO 

09:10–09:20 
Construcción de mapas y localización de robots móviles en entornos 
exteriores e interiores mediante técnicas de aprendizaje profundo e 

información multisensorial 

Juan José 
Cabrera Mora 

09:20–09:30 Diseño de antenas impresas de banda ancha para sistemas no 
invasivos de caracterización de tejidos 

Andrea 
Martínez Lozano 

09:30–09:40 Planificación de trayectorias de un robot trepador bípedo redundante Marc 
Fabregat Jaen 

09:40–09:50 Exploración del uso de ESG para el desarrollo de interfaces neurales Desirée Irene 
García Laso 

09:50–10:00 
Diseño de filtros de microondas basados en estructuras periódicas en 
tecnología integrada en sustrato (SIW)  y Diseño eficiente de filtros de 

microondas en tecnología guiada (RW) 

Raul 
García Jiménez 

10:00–10:10 Localización, mapping y navegación de un robot móvil trepador a través 
de estructuras reticulares metálicas 

Francisco José 
Soler Mora 

10:10-10:20 Desarrollo de interfaces cerebro-máquina auto-corregibles para el 
control de la marcha de exoesqueletos de miembro inferior 

Paula 
Soriano Segura 

Descanso 

10:40-10:50 Investigación sobre la eficiencia energética en instalaciones de edificios 
de uso terciario con clima mediterráneo 

Juan Carlos  
Roca Reina 

10:50-11:00 
Desarrollo de técnicas novedosas para el aumento de la capacidad de 

manejo de potencia en componentes pasivos de microondas usados en 
aplicaciones espaciales 

Sarah Maria Kira 
Bonte 

11:00-11:10 Métodos avanzados de procesado de señal para la caracterización por 
ultrasonidos de tejidos biológicos mediante elastografía cuantitativa 

Arnau  
Busque Nadal  

11:10-11:20 Desarrollo de una interfaz neural-máquina auto-calibrada para control 
en bucle cerrado de exoesqueletos de miembro inferior 

Jose  
Garcia Villalon  

11:20-11:30 Diseños innovadores de sensores y dispositivos de microondas 
mediante técnicas de fabricación aditiva 

Paula  
Viudes Perez  

11:30-11:40 Optimización del contacto rueda-carril en sistemas de rodadura 
ferroviaria de rueda libre 

Manuel  
Garcia Troya 

11:40-11:50 Planificación y optimización de secuencias de movimiento de robots en 
procesos industriales 

Francisco José 
Martínez Peral 

Descanso 

12:00-12:10 Sistema de neurorrehabilitación de miembro inferior basado en Interfaz 
Cerebro-Máquina y en cicloergómetro 

Javier Vicente  
Juan Poveda 

12:10-12:20 Evaluación y Optimización de las Comunicaciones 5G NR V2X para el 
Vehículo Conectado y Autónomo 

Alejandro  
Molina Galán 

12:20-12:30 Técnicas de fusión de imágenes multiespectrales para detección de 
personas mediante deep learning 

Enrique 
Heredia Aguado 

12:30-12:40 Sensor angular capacitivo de medida nula: Trabajos y resultados Higinio  
Alaves Mañogil 

12:40-12:50 Generación de señal fotónica con lazos de desplazamiento de 
frecuencia 

Miguel  
Cuenca Piqueras 

12:50-13:00 Análisis de técnicas para el desarrollo y/o mejora de modelos de 
predicción de la demanda y la generación eléctrica 

Carlos 
Sans Treserras 

 

Jueves 7 de marzo de 2024 
https://meet.google.com/paw-napn-ibb  

https://meet.google.com/paw-napn-ibb

